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N° L 183/25

DIRECTIVE DU CONSEIL
du 24 juin 1975

concernant le rapprochement des 1égislations des Etats membres relatives aux
instrurents de pesage totaiisateurs continus

(75/410/CEE)

LE CONSEIL DES COMMUNAUTES EUROPEENNES,

vu le traité insticuant la Communauté économique
européenne, et notamment son article 100,

vu la proposition de la Commission,
vu Pavis de ’Assemblée (*),

vu Pavis du Comité économique et social (%),

considérant que, d-ns les Etats membres, la
ceastruction ainsi que les modalités de contrdle des
instruments de pesage totalisateurs continus montés
suc transporteur  bande font I'objet de dispositicns
impératives qui différent d’'un Etat membre & lautre
et entravent, de ce fait, les échanges de ces instru-
ments ; qu’il faut donc procéder au rapprcchement
"de ces dispositions ; ' :

considérant que la directive 71/316/CEE du Conseil,
du 26 juillet 1971, concernant le rapproch=ment des
légisiations des Etats membres relatives aux disposi-
tions communes aux instruments de mesvrage et aux
méthodes de contrdle métrologique (2), modifié par
Pacte d’adhésion (¢), a défini les procédures d’ap-
probarion CEE de modtle et de vérification primitive
CEE ; que, conformément 2 cette directive, il y a lieu
de fixer, pour les instruments de pesage totalisateurs
" continus, les prescriptions techniques de réalisation
et de fonctionnement auxquelles doivent satisfaire ces
instruments pour pouvoir éire importés, coramer-
cialisés et utilisés librement aprés avoir subi les
contrdles et étre munis des marques et signes prévus,

A ARRETE LA PRESENTE DIRECTIVE :
Article premier

J.a présente directive s’applique aux instruments de
pesage totalisateurs continus montés sur transpor-
teur 3 bande. ‘

(1) JO n® C2du 9. 1. 1974, p. 63.
() JO n® C 8 du 31. 1. 1974, p. 6.
() JO n° L 202 du 6. 9. 1971, p. 1.
() 3O n° L 73 du 27. 3. 1972, p. 14.

Ces instruments sont définis au chapitre I point 2 de
P’anncxe.

Article 2

Les instruments de pesage totalisateurs continus qui
peuvent recevoir les marques et signes CEE sont
décrits en annexe.

Iis font P'objet d'une approbation CEE de modtle
et ils sont soumis a la vérification primitive CEE.

Article 3

Les Etats membres ne peuvent refuser, interdire ou
restreindre la mise sur le marché et la mise en service
des instruments de pesage totalisateurs continus
munis du signe d’approbation CEE de modéle et de
la marque de vérification primitive CEE.

Article 4

1. Les Etats membres mettent en vigueur les disposi-
tions iégislatives, réglementaires et administratives
nécessaires pour se conformer i la présente directive
dans un déiai de dix-huit mois 3 compter de sa
notification et en informent immédiatement la
Commission.

2. Les Etats membres veillent & communiquer 2 la
Commission le texte des dispositions essentielles de
droit interne qu’ils adoptent dans le domaine régi
par la présente directive.

Article §
Les Etats membres sont destinataires de la présente
directive.
Fait 3 Luxembourg, le 24 juin 1975.
Par le Conseil
Le président
G. FITZGERALD
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ANNEXE
CHAPITRE PREMIER
DEFINITION ET TERMINOLOGIE

1. CLASSIFICATION DES INSTRUMENTS DE PESAGE D’APRES LA NATURE
DE LEUR FONCTIONNEMENT :

1.1. Instruments & fonctionnement automatique
Instruments effectuant une opération de pesage n’exigeant pas Iintervention d’un
opérateur ct déclenchant un processus automatique caractéristique de P’instrument.

1.2. Instruments 2 fonctionnement non automatique
Instruments nécessitant ['intervention d’un opé:ateur au cours de la pesée, notam-
ment pour 'amenée des charges sur le récepteur de charge de. I'instrument et/ou
_pour leur évacuation, ainsi que pour la détermination du résultat.

2. DEFINITION
Les instruments de peségc tetalisateuss continus sur transporteur 2 bande sont des
instruments de pesage % fonctionnement automatique qui ont pour but la déter-
mination de ]a masse d’un produit en vrac, sans fractionnement systématique, le
mouvement de la bande étant ininterrompu.
Dans la présente annexe ces instruments de pesage sont abréviativement désignés
sous ie terme « instruments ».

3. TERMINOLOGIE

3.1 Généralités
Pour autant qu'ils ne sojent pas contraires aux points 2 et 3 de la présente annexe,
les points 1 et 2 de I"annexe de la directive 73/360/CEE du Conseil, du 19 novembre
1973, concernant le rapprochement des législations des Etats membres relatives

* aux instruments de pesage & fonctionnement non automatique (), sont applicables

aux instruments faisant I’objet de la présente directive. :

3.2 Classification

3.2.1. D'aprés le principe de totalication

3.2.14.1. par addition:
instruments dont le dispositif de totalisation effectue I’addition des charges partielles
successives correspondant pour chacune d'elles 3 un déplacement déterminé de la -
bande,

3.2.1.2. par intégration: _ _
instrument done le dispositif de tots'isation effectue i'intégration dans le temps
du produit de la charge linéique par la vitesse de la bande.

3.2.2. D’apres la nature du récepteur de charge

{13 JO n° L 335 du 5. 12. 1973, p. 1.
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3.2.2.1.

3.2.2.2.

3.3.

3.3.1.

3.3.1.1,

33111

3.3.1.1.2.

3.3.1.2

3.3.1.3.

3.3.1.3.1,

3.3.14.

3.3.1.5.

3.3.1.5.1.

3.3.1.5.2.

4 table de pesage:

instrument dont le récepteur de charge, appelé « table de pesage », constitue une
partie seulement du transporteur,

% transporteur inclus:

instrument dont le rérepteur de charge est constitué par le transporteur tout entier.

Dispositifs constituants
Dispositifs principaux
Transporteur a bande

Dispositif de I'instrument destiné au ¢ransport du produit au moyen d’une bande
reposant sur des rouleaux mobiles autour de leur axe.

Rouleaux porteurs

Rouleaux par l'intermédiaire desquels la bande transporteuse prend appui sur le
chissis fixe. : '

Rouleaux de pesage

Rouleaux par lintermédiaire desquels la bande transporteuse prend appui sur le
récepteur de charge de la cellule de pesage. .

Cellule de pesage

Tout ou partie d’un instrument de pesage 4 fonctionnement non automatique ou
tout autre dispositif fournissant une information relative 4 la masse de la charge
i mesuver.

Dispositif transducteur du déplacement de 12 bande

Dispositif équipant le transporteur et fournissant, soit une information correspon-
dant 2 un déplacement de longueur déterminée de la bande, soit une information
proportionnelle A la vitesse de la bande.

Dispositif de prise de mouvement

Partic du dispositif transducteur de déplacement en liaison permanente avec la
bande. .

.
Dispositif de totalisation

Dispositif effectuant I'addition des charges particlles ou Pintégration du produit
de la charge lindique par la vitesse de la bande A partir des informations fournies
par la ceilule d= pesage et le dispositif transducteur du déplacement.

Dispositif indicateur de toralisation

Dispositif recevant les informations du dispositif de totalisation et indiquant la
masse des charges transportées.

Dispositif indicateur de totalisation générale (sans dispositif de remise 3 zéro)

Dispositif indiquant.la masse globale de toutes les charges transportées.

Dispositif indicateur particl de totalisaticn {avec dispositif de remise A zéro)

Dispositif indiquant la masse des charges transportées pendant un temps limité.

RIS VIR RO,
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3.3.1.53 Dispositif indicareur complémentaire de totalisation
Dispositif indicateur-de totalisation avec un échelon plus grand que celui du dis-
positif indicateur de totalisation générale et destiné a indiquer la masse totale d’une
charge transportée pendant un temps de fonctionnement assez long. Ce dispositif
peut étre muni d’un dispositif de remise a zéro.

33.1.54. Dispositif indicateur de totalisation dc contrdle
Dispositif dont I’échelon est plus faible que celui du dispositif indicateur de totali-

; sation générale, il est utilisé lors des controles.

3.3.1.6. Dispositif de mise 4 zéro de instrument
Dispositif permetrant d’obtenir une totalisation nulle sur un nombre entier de
révolutions du transporteur vide.
Le dispositif de mise 3 zéro peut étre soit non automatique, soit semi-automatique,
soit automatique. .

3.3.1.6.1. Dispositif indicatcur de totalisation 4 vide (dispositif indicateur de zéro)
Dispositif indicateur distinct de I'indicateur de totalisation, lié au disposiiif de
mise 4 zéro, permettant le contrble de la mise 2 zéro lorsque la bande n'est pas
chargée. :

3.3.1.6.2, Dispositif non automatique de mise & zéro -
Dispositif permettant Pobservation, Ia mise 4 zéro et le contrdle de la mise & zéro
par un opérateur.

3.3.1.6.3. Dispositif semi-automatique Je mise 3 zéro:

3.3.1.6.3.1.

3.3.1.6.3.2.

3.3.1.6.4.

3.3.2.

3.3.2.1.

33.2.2.

dispositif permettant sur un ordre manuel de mettre automatiquement Pinstrument

a zéro

ou

dispositif indiquant sur un ordre manuel la valeur dont il va falloir déplacer le
dispositif de mise 3 zéro.

Dispositif automatique de mise 3 zéro

Dispositif permettant de mettre 4 zéro I'instrument sans intervention dz I'opérateur
aprés fonctionnement de Ia bande tournant & vide.

Dispositifs annexes

Dispositif indicateur de charges instantanées

Dispositif indiquant 4 chaque instant la masse de la charge agissant sur la celluie
de pesage.

Dispositif indicateur de.débit

Dispositif faisant connaitre, 2 chaque instant, le débit soit sous la forme de la masse
de produit transporté par unité de temps, soit sous la forme du pourcentage du
débit maximal.

Dispositifs de contrdle de fonctionnement

Dispositifs permettant de contrdler certaines fonctions et destinés notamment:

— soit A simuler I'effet d’une charge constante, la bande tournant 3 vide (dispositif
de contrdle A vide avec masse additionnellc),

— soit & comparer entre clles deux intégrations d’une charge linéique dans le
méme intervalle de temps, v

— soit A signaler le dépassement de la portée maximale ou du débit maximal,
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— soit 3 attirer P'astention de 'utilisateur sur un défaut de fonctionnement, notam-
ment de I"équipement électrique.

3.3.24, Dispositif de régulation de débit

Dispositif destiné 3 assurer un débit programmé.

3.3.2.5. Dispositif de prédétermination
Dispositif p‘crmcttantAd’arrétcr I’alimentation du transporteur lorsque la charge
totalisée atteint une valevr prédéterminée.
$3.3.2.6. Simulateur de déplacement

Dispositif auxiliaire de vérification utilisé pour le contréle du totalisateur continu
sans son transporteur ct destiné 3 simuler un déplacement de Ia bande.

.4 CARACTERISTIQUES METROLOGIQUES .

4.1. Echeloa de totalisation

Valeur, exprimée en unités de masse:

— en indication continue, de la plus faible division de I'échelle des masses totali-
sées (dd),

— en indication discontinue, de 12 différence de deux indications de valeurs consé-
cutives des masses totalisées (drd). )

42, Echelon d, du dispositif indicateur de totalisation & vide (dispositif indicateur de
zéro)
La valeur de I’échelon dp du dispositif indicateur de totalisation 3 vide, exprimée
en unités de masse, est égale:

— en indication continue, A la plus faible division de I'échelle de I'indicateur de
totalisation 1 vide,

— en indication discontinue, A la différence de deux indications de valeurs consé-
cutives de I'indicateur de totalisation 3 vide.

4.3, Longueur de pesage (L)

Distance entre les axes des rouleaux de pesage extrémes de la table de pesage,
augmentée des demi-distances séparant les axes de chacun de ces rouleaux de ceux
des rouleaux potteurs les plus voisins.

44, " Cycle de peasage

Ensemble des phases de fonctionnement se rapportant A chaque addition des charges
partielles & la fin desquelles, pour la premiére fois, les organes du dispositif de
totalisation reprennent la méme position ou sont dans le méme état qu'a l'instant

initi_al.
4.5, Portée maximale {(Max) et portée minimale (Mixi) de 1a cellule de pesage
4.5.1. Portée maximale

Charge instantanée maximale nette sur la bande transporteuse susceptible d'étre
pesée par la cellule de pesage., '

4.5.2, Portée minimale

Valeur de la charge nette en dessous de laquelle P'utilisation des résultats des
pesées peut entacher le résultat de la totalisation d’une erreur relative trop impor-
tante.
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4.53.

4.6.

4.6.1,

+.6.2.

4.7.

4.8.

43,

S.1.

5.2,

5.2.1.

5.2.1.1,

Etendue de pesage de ia cellule

Intervalle compris entre la portée minimale et la portée maximale.

Débit maximal (Qmax) et débit minimal (Qmin)

Débit maximal

Le débit maximal est celui obtenu pour la portée maximale de la cellule de pesage
lorsque la bande a la plus grande vitesse prévue. :

Débit minimal

Valeur du débit, en dessous de laquelle les résultats du pesage peuvent étre entachés
d’erreurs relatives trop importantes.

Débit moyen d’essai (Q,)

Quotient de 1a masse totalisée (C) par la durée de P'essai (t)

Q=+

Totalisation minimale

Masse totalisée minimale de produit en dessous de laquelle le résultat peut étre
entaché d’'une erreur supéricure aux erreurs maximales tolérées pour tout débit
compris entre le débit maximal et le débit minimal.

Charge linéigue maximale de la bande
Quotient de la portée maximale de la ceflule par la longueur de pesage
Max
L

CHAPITRE Il

PRESCRIPTIONS METROLOGIQUES

DELIMITATION DU DOMAINE DES CLASSES DE PRECISION

Classes de p-écisi-n
Les instruments sont répartis en deux classes déno-nmées:

classe 1,

classe 2.

Répartition

La répartition s’cffcctuc en fonction des caractéristiques et des qualités métrclogiques
des instruments. . )

Caractéristiques des instruments de la classe 1

Valeur de ’échelon de totalisation.

La valeur de I'échelon de totalisation est:

— inféricure ou égale 3 un deux millitme de la charge qui peut étre totalisée en
une heure au débit maximal, ’

— égale ou supéricure 4 un cinquante millitme de cette méme charge.
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5.2.1.2. Valeur de Péchelon du dispositif indicateur de totalisation 3 vide

Sans étre supéricure 3 Péchelon de totalisation:

' — la valeur de I’échelon continu est inféricure ou égale & un vingt millieme de la
charge qui peut &tre totalisée en une heure au débit maximal.

— la valeur de I’échelon discontinu est inférieure ou égale 3 un quarante millieme
de la charge ci-dessus.

5.2.2, Caractéristiques des instruments de la classe 2

§2.2.1. Valeur de I"échelon de totalisation

Lz valeur de I’échelon de totalisation est:

— inférieure ou égale 3 un millidme de la charge qui peut étre totalisée en une
heure au débit maximal,

— ¢gale ou supérieure & un vingt-cing millitme de cette méme charge.

5222 ‘Valeur de I’échelon du dispositif indicateur de totalisation 3 vide

Sans étre supérieure A Péchelon de totalisation:

— la valeur de I’échelon continu est inférieure ou égale i un dix millitme de la
charge qui peut étre totalisée en unc heure au débit maximal,

~ la valeur de I'échelon discontinu est inférieure ou égale A un vingt millitme de
la charge ci-dessus.

5.2.3. Forme des échelons

La valeur de I’échelon doxt &tre de la forme 1.101, 2,101, 5.107, l’exposant n érant
un nombre entier positif, négatif ou zéro.

Toutefois, 'échelon du dispositif indicateur de zéro, celui du totahsatcur de contréle
peuvent ne pas satisfaire & cette prescription.

5.2.4. _Instruments munis d’un dispositif de contréle a v:’de avec masse additionnelle

Pour les instruments munis d’un dispositif de controle 3 vide, les conditions des
points 5.2.1.2, 5.2.2.2 et 5.2.3 relatives au dispositif indicateur de totalisation & vide
sont égalemcnt applicables au dispositif indicateur de la valeur de contréle.

5.2.5. Débit minimal
Le débit minimal est égal 4 20% du débit maximal.

6. VALEUR DES ERREURS MAXIMALES TOLEREES

Les instruments étant correctement téglés A zéro sous charge nulle, les erreurs maxi-
males tolérées en plus ou en moins sont égales aux valeurs fixées ci-aprés; pour
toute masse totalisée supéricure ou égale 3 Ia totalisation minimale.

6.1. Erreurs maximales tolérées en vérification primitive CEE

6.1.1. Classe 1 .
. 0,5% de la charge totulisée pour tour débit compris entre 20 et 100% du débit
maximal.
6.1.2. Classe 2

1% de la charge totalisée pour tout débit compris entre 20 et 100% du débxt
maximal.
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6.2,

6.2.1.

622

7.1

7.2

7.3.

7.3.1.

73.1.1

7.3.1.2

7.3.2.

Erreurs maximales tolérées en service

Classe 1

1% dela charge totalisée pour tout débit compris entre 20 et 100% du débit

maximal.

Classe 2

2% de la charge totalisée pour tout débit compris entre 20 et 100% du débit
maximal

MODALITES D’APPLICATION DES ERREURS MAXIMALES TOLEREES

Lorsque le dispositif indicateur de totalisation de contrdle est discontinu, les crreurs
maximales tolérées sont augmentées d’un échelon de ce dispositif.

Lorsqu'un instrument comporte plusieurs indicateurs de totalisation, les résultats
fournis par chacun d’eux doivent présenter des erreurs au plus égales aux erreurs
maximales tolérées. _

Pour une méme charge totalisée, Pécart entre les résultats, pris deux 3 deux, doit
étre inférieur ou égal A: . -

— un échelon du dispositif indicateur discontinu, lorsque les résultaes sont fournis
par deux indicateurs discontinus,

— la valeur absolue de 'erreur maximale tolérée, lorsque les résultats sont fournis
par deux indicateurs continus,

— la plus grande des deux valeurs suivantes:
— valeur absolue de I'erreur maximale tolérée,
. = un échelon discontinu,

lorsque les résultats sont fournis par un indicateur continu et par un indicateur
discontinu. :
Essais de simulation -

Erreurs maximales tolérées en plus ou en moins lors des essais de simulation

Classe 1

Pour tout débit compris entre S et 20% du dékit maximal:

0,07% de la charge qui aurait été totalisée au débit maximal pendant la durée de
Pessai.

Pour tout «&bit compris entre 20 et 100% du débit maximal:

0,35% de la charge totalisée.

Classe 2
Pour tout débit compris entre § et 20% du débit maximal:

0,14% ;!c la charge qui aurait été totalisée au débit maximal pendant la durée de
*essai, ' '

Pour tout débit compris entre 20% et 100% du débit maximal:
07% dela charge totalisée.

Errenr de simulation de déplacement

Lors de la simulation des vitesses de déplacement requises pour le contrble, Perrenr
relative de simulation doit &tre au plus égale 4 20% des erreurs maximales tolérées

-sur la charge totalisée,

Cette erreur est incluse dans les erreurs maximales tolérées.

OO,/ SR M
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7.3.3. "Ecart entre deux résultats déi & une variation de la vitesse simulée

Pour toute variation de vitesse du simulateur de déplacement correspondant a une
variation allant jusqu’a plus ou moins 10% des vitesses de la bande transporteus#:
prévues par le constructeur, la variation de Perreur relative des résultats obtenus par
simclation doit &tre au plus égale 3 20% de 'erreur maximale tolérée  visée au
poine 7.3.1.

7.3.4. Ecart entre deux résultats obtensss en faisant varier le point d’application d’une
méme charge

VQﬁand on fait varier le point d'application d’une méme charge d’vne maniére
compatible avec la technique de construction du récepteur de charge, I'écart entre
deux résultats doit &tre au plus égal 3 la valeur absolue de I'erreur maximale tolérée.

7.3.5. - Mise d zéro o _
" Pour toute précharge pouvant étre équilibrée par le dispositif de mise 3 zéro, les
résultats doivent, aprés mise 3 zéro de I'instrument, respecter les erreurs meximales
tolérées sur la charge totalisée. :

7.3.6. Facteurs d’inﬂderic'é

7.3.6.1. Température

Les instruments doivent satisfaire aux prescriptions telatives aux errcurs maximales
tolérées pour toute température pratiquement constante comprise entre moins
10°C et plus 40 °C aprés mise & zéz0 au préalable de I'instrument. Toutefois, pour
des utilisations particulitres, les instruments peuvent -&tre prévus pour des inter-
valles de température différents de ceux prévus ci-dessus. Dans ce cas, cet intervalle
~ doit &tre au moins égal & 30 °C et étre mentionné dans les indications signalétiques.
_Lors des rssais, les températures. sont considérées comme pratiquement constantes

" i leur variation est égale ou inférieure & 5 °C par heure. ,

Pour une variation de 10 °C et sous réserve que la variation de température ne soit
pas supérieure 3 5 °C par heure, les instruments doivent &tre tels que leurs indica-
tions 2 vide ou, dans le cas d’instruments munis d’un dispositif de contrdle a vide
avec masse additionnelle, la valeur de contréle ne varie pas de plus de:

— 0,07% en classe 1,
— 0,14% en classe 2, -

dc'la charge qui aurait été totalisét'T au débit maximal pendant la durée de V'essai.

7.3.6.2. Inﬁuéqce-dc P’alimentation en énergie électrique

Les instruments doivent satisfaire aux prescriptions relatives aux erreurs maximales
tolérdes, sans remise 4 zéro au cours des essais, dans les limites suivantes de varia-
tion des caractéristiques du courant électrique d’alimentation:

. — de moins 15 i plus 10% pour la tension nominale,
— de moins 2 4 plus 2% pour la fréquence nominale.

7.3.6.3. Autres facteurs d'influence
' Les instruments doivent, dans les conditions normales d’emploi, satisfaire aux
prescriptions relatives aux erreurs maximales tolérées lorsqu’ils s¢ trouvent sous
I'effet de facteurs d’influence autres que ceux visés aux points 7.3.6.1 et 7.3.6.2 et
résultant des conditions de leur installation (vibrations, conditions atmosphériques,

7.3.7. Qualités métrologiques .

7.3.7.1. Fidélieé

L'écart entre les résultats pris deux 4 deux obtenus avec une méme charge posée
* dans les mémes conditions sur le récepteur de charge doit étre au plus égal & 1a valeur
absolue de P'erreur maximale tolérée.
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7.3.7.2.

7.3.7.3.

7.3.74.

7.3.7.4.1,

7.3.7.4.2.

7.3.7.5. .

7.3.7.6.

7.4.

74.1,

Mobilité du dispositif de totalisation

A tout débit compris entre le débit minimal et le débit maximal et pour deux charges
qui différent entre elles d’une valeur égale & Perreur maximale toiérée sur cette
charge, I'écart entre les résultats doit étre au moins égal 4 la moitié de la valeur
calculée correspondant 2 la différence des charges. '

Mobilité du moyen d’indication du zéro

Pour les cssais d’une durée de trois minutes, 1a différence entre le résultat obtenu 2
charge nulle et celui obtenu pour une charge posée ou enlevée égale A 1a fraction de
la portée maximale ci-aprés: '

— 0,1% pour les instruments de la classe 1,°
— 0,2% pour les_instruments de la classe 2,

doit étrc nettement appréciable.

Stabilité du zéro

Stabilité du zéro pendant une période de courte durée

. Aprés cinq essais d’une duréc'égalc A trois minutes de fonctionnement & vide,

1%écart entre le plus grand et le plus petit des résultats obzenus ne doit pas excéder la
fraction ci-anrés de la charge totalisée en une heure au débit maximal:

— 0,0025% pour les insttuments de la classe 1,

— 0,005 % pour les instruments de la classe 2.

Stabilité du 2éro pendant une période de longue durée

La répétition des essais du point 7.3.7.4.1 aprés trois heures dé forictionncmqnt a
vide dans des conditions d’essai stables et sans réglage intermédiaire du zéro doit
avoir pour résultats que: ' '

—— I*écart entre le plus grand et le plus petit des résultats obtenus n'excide pas les
limites fixées au point 7.3.7.4.1,

— I"écart entre le plus grand et le plus petit de tous les résultats obtenus (ceux du
point 7.3.7.4.1 et ceux du premier tiret du présent point) n'excide pas la fraction
ci-aprés de la charge totalisée en une heure au débit maximal:

— 0,0035% pour les instruments de la classe 1,
— 0,007 % pour les instruments de la classe 2.

Dispositifs indicateurs complémentaires de totalisation

Les dispositifs totalisateurs complémentaires doivent:

— ne pas perturber le fonctionnement de I'instrument de pesage,
— &tre construits de telle facon que leurs résultats soient corrects.

Instruments munis d'un dispositif de contr8le A vide avec masse additionnelle

Pour les instruments munis d'un dispositif de conerdle & vide avec masse addition-

‘nelle, les prescriptions des points 7.3.7.3 et 7.3.7.4 sont également applicables au’

contrdle avec une masse additionnelle. Les variations maximales tolérées de la

_ valeur de contrble sont calculées selon ces prescriptions.

Essais sur place

Les crreurs maximales tolérées s’entendent pour toute quantité de produit au moins
égale & la totalisation minimale.

Disfds:’tx'f de prise de mouvement

Le dispositif de prise de niouvernent doit étre tel que la transmission du mouvement

_ avec la bande s’effectue pratiquement sans glissement.
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7.4.2. Instrument de contrble

L’instrument de contrdle utilisé pour les essais effectués au moyen de produits de
destination (appelés, dans la présente annexe, essais matitres) doit permettre le
contrdle de la charge totalisée avec une erreur égale au plus & 20% de Perreur
maximale tolérée.

7.4.3. Valeur de la totalisation minimale

La totalisation minimale est égale au moins 2 la plus grande_des trois valeurs sui-
vantes:

— charge obtenue au débit maximal pour un tour de bande,
— 2% de la charge totalisée en une heure au débit maximal ou 200 échelons de
totalisation, pour la classe 1,

— 1% de la charge totalisée en une heure au débit maximal ou 100 échelons de
totalisation, pour la classe 2.

7.4.4. . Qualités métrologigues

7.4.4.1. Variation des erreurs relatives

L’écart entre les crreurs relatives de plusieurs résultats obtenus 3 des débits pratique-
ment identiques et pour des quantités de produits sensiblement équivalentes, dans
les mémes conditions, doit étre au plus égal 4 1a valeur absolue de I'ecreur maxi-.
male tolérée. '

7.4.4.2. *  Errcurs maximales tolérées Jors du contréle du zéro.

Aprés un nombre entier de tours de bande, I'indicateur de zéro deit indiquer une
valeur au plus égale  la fraction de la charge obtenue au débit maximal pendant
le temps d’essai, indiquée ci-dessous:

— 0,1% pour les instruments de la classe 1,

— 0,2% pour les instruments de la classe 2.

74.4.3. Mobilité du moyen d’indication du zéro

Pour des essais correspondant 2 un nombre entier de tours de bande et d’une durée
nexcédant pas trois minutes, la différence entre le résultat obtenu 3 charge nulle
et celui obtenu pour une charge posée ou enlevée égale 2 Ia fraction de la portée
maximale ci-aprés:

— 0,1% pour les instruments de la classe 1,

— 0,2% pour les instruments de la classe 2,

doit étre nettement appréciable.

7.44.4.  Stabilité du zéro

Aprés cinq essais correspondant 3 un nombre entier de tours de bande et d’une
durée aussi voisine que possible d¢ trois minutes de fonctionnement 3 vide, I"écart
entre le plus grand et le plus petit des résultats doit étre au plus égal A la fraction
ci-apres de la charge totalisée en une heure au débit maximal: :

— 0,0035% pour les instruments de la classe 1,
" — 0,007 % .pour les instruments de la classe 2.

744.5. @ Instruments munis d’un dispositif de contrdle A vide avec masse additionnelle

_Pour les instruments munis d'un dispositif de contrble & vide, les prescriptions des
points 7.4.4.2, 7.44.3 et 7.4.4.4 sont également applicabies au contrdle avec une
masse additionnelle. Les variations maximales tolérées sont calculées selon ces pres-

- , criptions. ’

De plus, les instruments munis d’un dispositif de conttéle 3 vide dont 1a ‘masse
additionnelle correspond 4 20% de la portée maximale de Ia cellule de pesage doi-
vent satisfaire aux prescriptions du point 7.4.4.2 pour le contrble du zéro.
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7.5. Tableau récapitulatif des principales prescriptions métrologiques
CLASSE 1 CLASSE 2
Valeur de I’échelon de totalisation (d, ou dpy) Crsx Crax
{voir point 5.2) 500002dz°“ 4a< 3000 ‘5000 <d,ou dzds 1000
ind. continue d_ < -Cﬁi ind. continue d_ < -93-’3—‘-
: °— 20000 ) ° =~ 10 000
Vatlachpr de l'fche;onddu dispositif ix;d)i-catcur de Coux e
totalisation A vide voir point 5. ind, di i X
o n (. o) {voir poi ) ind. discontinue d, < . 20 000 ind. discontinue d, < 35000
etd, < doudy, etd < doudy,
Erreurs maximales tolérées (essais matidres):
— vérification primitive CEE (voir point 6.1) 0,5% C 1% C
~ en tervice (voir point 6.2} 1% C 2% C
Modalités d’application des errcurs maximales
tolérées (voir point 7) .
ESSAIS DE SIMULATION (voir point 7.3)
Erreurs maximales tolérées (voir point 7.3.1)
—-pomQ"‘“sqsgﬂ‘l 0,07% Quu Xt 0,14% Q,, Xt
— pour (ﬁ’-‘-" <Q< Quax 035% C 0,7% C
Température (voir point 7.3.6.1)
Variation de Pindication i vide pour une varia- 0,07% Quex Xt 0,14 Qg x ¢t

Mobilité du moyen d’indication du zéro
{(voir point 7.3.7.3

différence entre Pessai & vide ct l'essai en charp::

0,1% Max

0,2% Max

doit étre nettement appréciable

Stabilit¢ du zéro {vecir point 7.3.7.4):
— stabilité pendant une période dc courte durée
— Bt:rlﬁité pendant une période de plus longue

pour des essais d’unc durée égale 3 3 minutes

éeart < 0,0025% Cppy
éeart < 0,0035% C

éeart < 0,005% Cp,
éeart < 0,007% C.,.

ESSAIS SUX PLACE (voir point 7.4)

Valeur de la totalisation mmxmalc {voir point
74.3)

= 1 tour de bande 3 Q,,
> 2% Cpyy
= 200 d, ou dpy

= 1tour de bande 3 Q,,,,
=21% C
= 100 d, oudy

- Mobilité du movcn dmdxczuon du zéro
(voir point 7.4.4.3)

différence entre l’cssai_ 3 vide et Pessai en charge:

0,1% Max

0,2% Max

doit é&tre nettement appréciable

Stabilité du zéro (voir point 7.4.4.4.)

— Stabilité (pendant une..pény'ibdc de courte
durée)

pour des essa:s correspondant 3 un nombre entier de tours de bande
et d’une durée aussi voisine que pomble de 3 minutes

éeart < 0,0035% Cpppy

éeart < 0,007% Cppy

C = charge totalisée. |
= durée de I'essai exprimé en heure.

C = charge totalisée en une heure au débit maximal.
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CHAPITRE 1l

PRESCRIPTIONS TECHNIQUES

8. CONSTITUTION

" Les instruments doivent comporter:

— un transporteur i bande,

— une cellule de pesage,

— un dispositif transducteur de déplacement,

— un dispositif de totalisation,

— un dispositif indicateur de totalisation générale,

— un dispositif de mise 3 zéro.

Les dispositifs de mise 2 zéro des instruments doivent comporter un dispositif

indicateur de zéro, distinct du dicpositif indicateur de totalisation générale ou un
dispositif de contrdle 3 vide avec masse additionnelle, lorsque: ‘
— le dispositif indicateur de totalisation générale n’indique que les valeurs positives,
- o : :
— la valeur de Pécheion de totalisation est supérieure 3 'échelon de I'indicateur de
zéro fixé au poin- 5.2.1.2 pour la classe 1 et au point 5.2.2.2 pour la classs 2.

8.1. Sécurité de fonctionnement

8.1.1. ~ Absence de particularité susceptible de favoriser un usage frauduleux

Les instruments ne peuvent comporter de particularités susceptibles de favoriser
leur usage frau<uleux. ‘

8.1.2. Impossibilité de déréglage ou de panne fonctionnelle

Les instruments tant mécaniques qu’électromécaniques doivent étre construits de
tclie manidre qu'un déréglage ou une panne fonctionnelle ne puisse, en régle générale,
se produire 4 moins que I'effet du déréglage ou de la panne puisse étre facilement
constaté. ‘

8.1.3. Sécurité dans la commande des instruments

Les organes de commande des instruments doivent étre congus de telle maniére
qu'ils ne puissent normalement s'immobiliser en d’autres positions que celles qui
leur sont dévolues par construction, 2 moins que pendant la manccuvrs toute indi-
cation ou impression soit rendue impossible. ' ‘

8.1.4, Les dispositifs indicateurs de totalisation, placés 3 distance, doivent ére équipés
de dispositifs permettant de satisfaire aux prescriptions du point 8.8. :

8.2. ’ Transporteur & bande

8.2.1. Instrument a transﬁorteur inclus

Le tfansportcur doit étre solidement construit et monté sur un biti rigide. Lorsque
le support des rouleaux est ntilisé comme levier de charge unique de la cellule de-
. pesage, 'arrivée du produit doit s’cffectuer au droit de Particulation de ce levier.

5
fo
fd

Instrumient & table de pesage

Le bt support du transporteur doit étre solideraent construit. Dans toute saction
droite longitudinale, le chemin de roulement doit avoir un profil tel que 12 bande
vepose toujours sur les rouleaux de pesage de manidre 3 assurer un pesage correct.
Le transporteur doit étre muni, #n tant que de besoin, d’un dispositif de nettoyage
de 1a bande, dont 1a position et le fonctionnement doivent étre sans influence sur
les résultats, _ » .
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8.2.3. Conditions particuliéres d’installation
Les instrumenss doivent étre tels que linstallation du chemin de roulement, la
constitution de la bande et son montage, la disposition de I'alimentation en produit
ne provoquent pas d’erreur sur le résulear.

8.2.3.1. - Chemin de roulement
Un systéme de protection efficace contre la corrosion et I’encrassement dout éice
prévu si nécessaire.
Les générattices supéricures des rouleaux d’un méme groupe doivent étre pratique-
ment situées dans un méme plan.
La disposition du chemin de roulement doit étre telle qu'il n’y ait pas de glissement
de produit.

8.2.3.2. Bande transporteuse

8.2.3.2.1. . Masse linéique de la bande transportcuse '
La masse linéique de la bande doit étre pratiquement constante. Les jonctions ne
doivent pas provoquer de perturbations dans le fonctionnement.

8.2.3.2.2, La vitesse et la longueur de la bande doivent &tre telles que la vérification du zéro

- puisse s’effectuer en trcis minutes au maximum. '

Cependant si la bande ne permet pas de respecter cette régie, Pinstrument doit écre
pourvu d'un dispositif de mise 4 zéro semi-automatique ou automatique.

8.2.3.2.3. La vitessc de la bande ne doit pas vatier de plus de §% par ‘rapport aux vitesses

' pour lesquelles instrument est congu. ’

8.2.3.3. Longueur de pesage
Les instrume~nts doivent étre construits de maniére a rendre invarizble en service la
longueur de pesage.
Les dispositifs de réglage de la longueur de pesage doivent pouvoir érre scelles.

8.2.3.4. Tension de la bande
En un point du chemin de roulement, la tension de la bande doit étre rendue prati-
queracat constante. » .
La tension doit étre :elle que, dans les conditioas normales d’exploitation, la
bande ne puisse pratiquement pas glisser sur le tambour moteur.

8.2.3.5. Action du produit
L’arrivée du produit sur le transporteur ne doit pas perturber les résultats.

8.3. ‘Cellule de pzsage

8.3.1. -Généralité
La cellule de pesage doit étre appropriée & sa destination. Elle doit étre protégée,
en tant que de besoin, contre Peffet de charges accidentelles supérieures 3 la portée
maximale.
La conception du récepteur de charge doit étre tcllc'qu_’cllc ne soit pas susceptible
d'entralner d'erreurs supplémentaires, quelle que soit Palimentation.

8.3.2, Dispositif équilibreur de charge

Le dispositif équilibreur de charge doit avoir une action continue de zéro 3 une
valeur d= masse au moins égale i la portée maximale.
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Le pesage ne deit commencer que lorsque la cellule de pesage se trouve dans les
conditions normales de foncticinement.

8.4. Dispositif transducteur de déplacement

Le dispositif Ge prise de mouvement {point 3.3.1.3.1) doit &tre congu de telle maniére
qu’aucun glissement ne puisse fausser les résultats, que la bande soir chargée ou
non.

Lorsque I'information est Jiscontinue, elle doit correspondre 3 des déplacements
de la bande égaux ou inférieurs 2 la longueur de pesage. .

Lorsque l'information est continue, cllé ne doit pas étre remplacée par un signal
indépendant de 1a bande transporteuse sauf lors d’opérations de contréle cu de

réglage. . B
8.5. Dispositifs indicateurs ot imprimeurs de totalisation
8.5.1. Qualité de V'indication

Les dispositifs indicateurs et imprimeurs de totalisaticn doivent permettre une
lecture sfire, facile et non ambigué des résultate par simple juxtaposition des chiffres
et porter le nom ou le symbole de I'unité de masse correspondant. La remise 2
zéro du dispositif indicateur de totalisation générale ne doit pas 2tre possible.

8.5.2. - Valeur des échelons des instruments munis de plusieurs dispositifs indicateurs ou
imprimeurs de totalisation . '

L’échelon du ou des dispositifs indicateurs continus d'un- instrument doit étre
au moins égal 2 deux fois I'échelon du ou des dispositifs indicateurs discontinus.

Les dispositifs indicateurs et imprimeurs de totalisation discontinue d’un instru-
ment doivent avoir le méme échelon. N

8.5.3. Forme des résultats discontinus

Le résulrat fourni par les dispositifs indicateurs discontinus doit se présenter
exclusivement sous forme de chiffres alignés.

2.5.4. Sécurité d’indication

Les résultats acquis ne doivent pas étre altérés notamment par un arrét accidentel
de la bande ou par un arrét de la source d'énergie.

8.5.5. Etendue d’indication

Les dispositifs indicateurs de totalisation générale doivent étre tels qu'ils permettent
1a lecture d’une valeur 2u moins égale A la quantité de produit pesée en dix heures
de fonctionnement au débit maximal. ' '

8.3.6. Dispositifs indicateurs complémentaires de totalisation

L'échelon du dispositif indicateur complémentaire de totalisation doit étre au
moins égal A dix fois échelon de totalisation porté sur la plaque signalétique.
Les dispositions du point 5.2 ne lui sont pas applicables.

8.5.7. Embrayage des dispositifs indicateurs de totalisation

Les dispositifs indicateurs et imprimeurs de totalisation qui n’indiquent que des
valeurs positives doivent &tre débrayés lorsque la bande fonctionne & vide. .

Le débrayage et Pembrayage du dxsposmf de totalisation doivent étre effectués
par l'iz:scrument lui-méme et provoqués par la charge.

Les dispositifs indicateurs et imprimeurs de totalisation qui indiquent les valeurs
positives et les valeurs négatives doivent étre embrayés lorsque la bande fonctionne
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3 vide et étre construits de me . %ere telle que le résultat indiqué ne puisse étre modifié
par des vibrations. .
Le dispositif indicateur de totalisation de contréle ne doit étre mis en service que
1013 Jes contrdles.
8.5.8. Dispositif indicateur de totalisation de contréle
Si 12 valeur, de I'échelon de Pindicateur de totalisation générale est supérieure 2
— 0,1% de la valeur de la totalisation minimale, pour la classe 1,
— 0,2% de la valeur de la totalisaticn minimale, pour la clas- s
Pinstrument doit étre muni d’un dispositif indicateur de totalisztion de contrbie
séparé dont I'échelon est au plus égal aux valenrs ci-dessus.
8.6. Dispositif de mise & zéro
La masse de la bande en mouvement a vide agissant sur le récepteur de charges
doit pouvoir étre équilibrée.
8.6.1. Dispos.tif de mise & zéro non autcmatique
Lorsque le réglage de ce dispositif est manceuvrable manucllement d’une maniére
continus; tout déplacerenct de I'organe final de commande correspondant 2 10
millimétres s’il est rectiligne, ou 4 nn demi-tour s'il est rotatif, doit avoir un effce
par heure au plus égal a:
— 0,1% de la charge totalisée au débit maximal pendant unc heure pour les
instruments dec la classe 1,
— 0,2% de la charge totalisée au débit maximal pendant une heure pour les
instruments de la classe 2.
Lorsque le'réglage du dispositif est menceuvrable manuellement dune maniére
discontinue, Pcffet par heure correspondant 3 la valeur d’un échelon du dispositif
de commande doit 8tre au plus égal 4: -
— 0,01% de la charge totaliséc au débit maximal pendant une heure pour les
instruments de la- clasze 1,
— 0,02% de la charge totalisée au débit maximal pendant une heure pour les
instruments de la classe 2,
Le sens de la correction éventuclle 4 apporter doit &tre facile 3 déterminer.
8.6.2. Dispositif de mise 3 zéro semi-automatigue ox automatique
Les dispositifs de mise 3 zéro semi-automatiques ou automatiques. doivent étre
construits de telle fagon que:
— la mise & zéro se fasse aprés un nombre entier de tours de la bande,
— Ia fin de l'opération soit signalée,
— leurs positions limites de manceuvre soient signalées.
Apres leur fonctionnement, Perreur de réglage, pour une heure de fonctionnement,
doit étre au plus égale A:
— 0,1% de la charge totalisée au débit maximal pendant une heure pour les
instruments de la classe 1,
— 0,2% de la charge totalisée «r: débit' maximal pendant une heure pour les
instruments de la classe 2.
Lors des contréles, les dispositifs de mise 3 zéro automatiques doivent &tre arréeés,
8.6.3. Dispositif de contréle & vide avec masse additionnelle

Ce dispositif de contrdle 3 vide fait intervenir cssentiellement une masse addition-

nelle déposée sur la cellule de pesage ou électriquement simulée.
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11 doit satisfaire aux prescriptions suivantes:

— la masse doit tre mise en ceuvre d’une maniére invariable par un mécanisme
approprié,

— la mise en ceuvre de la masse ne doit étre possible que lorsque la bande tourne
A vide,

— la masse doit étre protégée contrs la »-oussiére,

— P'opération de contrble & vide da:. se dérouler suivant un processus invariable,

— Popération de contréle 2 vide doit étre terminée automatiquement aprés un
nombre entier prédéterminé de tours de bande.

- aprés la fin de Popération de contrdle 4 vide, une valeur de contrble qui r&sulte
de 1a valeur de la masse additionnelle et du n~mbre de tours de bande déroulés
doit étre indiquée.

8.6.4. Instruments munis d’un dispositif de contréle & vide avec masse additionnelle

Les instruments avsc indicateur de totalisation qui n’indiquent que des valenrs
positives doivent étre munis d’un dispositif de contréle 3 vide du type visé au
point 8.6.3. La masse additionnelle doit étre égale 4 5% de la portée maximale
de la cellule de pesage.

Les instruments avec indicateur de totalisation qui indiquent des valeurs positives
et des valeurs négatives peuvent étre munis d’un dispositif de contréle 2 vide du
type visé au point 8.6.3. La masse additionnelle doit étre égale 4 5% ou 20% de
la portée maximale de la cellule de pesage.

8.7. Dizpositif indicateur de totalisation i vide

En aucun cas, le dispositif indicateur de totalisation 3 vide ne doit perturber les
réstltats de P'indicateur de totalisz2ion,

8.8, Signalisation de non-respect de la portée maximale de la cellule de pesage ou du
: débit maximal ou minimal

Une signalisation appropriée doit indiquer que les valeurs du débit maximal ou
de 12 portée maximale sont dépassées ou que la valeur du débit minimal n’est pas
atteinge.

8.9. Dispositifs annexes
Les dispositifs annexes ne doivent pas perturber les résultats.

8.10. Scellement

Les éléments constitutifs des instruments dont le démontage ou le réglage influent
sur les qualiés métrologiques doivent pouvoir étre scellés dans les conditions
fixées par le certificar d’approbation CEE de modéle.

9. PLAQUES SIGNALETIQUES ET DE POINCONNAGE

Les instruments doivent porter dans PPordre, en tant que de besoin, les indications
. suivartes. » :
9.1, Indications fondamentales obligatoires, exprimées explicitement dans Ia langue du

pays de destination

- 9.1.1. Identification du fabricant
9.1.2, !Sentiﬁcation de I'importateur (pour les instruments importes)
9.1.3. La dénomination de I'instrument
9.1.4, Le type et le numéro de fabrication de instrument

9.1.5. La dénomination du produit ou des préduits 3 peser
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9.1.6. La rotalisation minimale ......... kgout
9.1.7. Nombre de cycles par heure (pour les instruments fonctionnant par addition)
9.1.8. L'’inscription: « I'instrument doit étre remis 4 zéro au moins toutes les trois heures.

Le contrdle du zéro doit durer au moins ......... tours » {le nombre de tours du

contrble du zéro sera fixé par I'2pprobation CEE de modele en accord avec le

point 7.4.4.4).
9.2. Indications fondamentales exprimées en code
9.2.1. Obligatoires dans tous les cas:

— signe de I'approbation CEE dc modile,

— indication de la classe de précision sous la forme ’ 1 I ou l 2 [,

— ¢chelon de totalisation continu sous la forme di = .ovveeeens

— échelon de totalisation discontinu sous la forme dig = .cvveuunny

— portée maximale sous la fortie  Mex  veeerrieny

— débit maximal sous l1a forme Qmax -eseeeees s

— débit minimal sous la forme Qmin  -eeeeee ,

— vitesse nominale de la bande sous la forme v = .........m/s,

— longueur de pesage sous la forme L = ......... m,

— ;ignc d'identification sur les organes non directemen: fixés au corps principal.

9.2.2. Obligatoires si le cas existe:

— échelon du dispositif de totalisation i vide sous la forme do = ......... ,

— valeur de contrble avec variation maximale tolérée conformément au point
7.4.4.2 (pour les instruments munis d'un dispositif de contréle 3 vide avec
masse additionnelle).

9.3. Indications supplémentaires

Suivant ’emploi particulier de P'instrument, une ou plusieurs indications supplé-

mentaires peuvent &tre exigées lors de I'approbation CEE de modéle par le service

métrologique qui délivre cette approbation.
9.4. Présentation des indications signalétiques

Les indications signalétiques doivent étre indélébiles et avoir des dimensions,

conformations et <larté telles qu’clles permettent une lecture aisée dans les condi-

tions normales d’utilisation des instruments.

Elles doivent &tre groupées en un point bien visible de I'instrument, sur une plaque

signalétique fixée & proximité de 'organe indicateur, ou inscrites directement sur

Pindicateur lui-méme,

Le support des indications doit pouvoir &tre scellé,

9.5. Poingonnage

- La plaque signalétique peut comporter une plage de poingonnage. Si elle ne com-

porte pas de plage de poingonnage, une plaque destinée A cet effet doit étre fixée
4 son voisinage.
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CHAPITRE IV

CONTROLES

L'approbation CEE de modéle ainsi que la vérification primitive CEE des instruments s’effectuent
selon les prescriptions de la directive 71/316/CEE. Certaines de ces prescriptions sont précisées
dans ce chapitre. .

10.

10.1.

10.1.1.
10.1.1.1.
10.1.1.2.

10.1.2.

10.2.

10.2.1.

10.2.2.

11.

11.1.

APPROBATION CEE DE MODELE

Demande d’approbation CET.

La demande d’approbation CEE doit comporter notamment les renscignements
et documents particuliers suivants:

Caractéristiques métrologiques

Indications signalétiques telles que définies au point 9

Caractéristiques particuli¢res de la cellule de pesage

Documents descriptifs
— plan ou croquis de montage de 'ensemble,

— ie cas échéant, photographie, plans ou maquettes des détails présentant un
intérét métrologique, - :

— schéma de principe et description permettant de comprend:c aisément le
fonctionnement de l'instrument.

Examen pour I’approbation

Essais de simulation

Ces essais sont cffectués sur 'instrument avec ou sans le transporteur auquel il
doit étre accouplé,

Ces essais doivent notamment permettre de juger Peffet des grandeurs d'influence
(température, tension, fréquence, etc.) auxquelles ['instrument est susceptible
d’étre exposé dans les conditions normales d’emploi, I'effet étant, en tant que de
besoin, examiné séparément pour chacune de ces grandeurs d’influence.

Les instruments doivent satisfaire aux prescriptions du point 7.3.

Essais dans les conditions normales d’emploi

Ces essais comportent notamrment les essais matiéres qui doivent étre effectués
avec une quantité de produit au moins égale & la totalisation minimale, 3 des
débits compris entre le débit minimal et le débit maximal, ’

Les instruments doivent satisfaire aux prescriptions du point 7.4

VERIFICATION PRIMITIVE CEE

La vérification primitive CEE des instruments est effectuée en deux phases.

Premitre phase
La premidre phase comporte les opérations suivantes:

— contrble de la conformité de Vinstrument au modéle approuvé et examen des
diverses pidces des mécanismes, ’

— essais de totalisation par simulation de déplacement, conformément aux points
7.3.1, 7.3.3, 7.3.4, 7.3.5 et 7.3.7, 3 I'exclusion du point 7.3.7.4.2.
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11.2.

11.2.1.

11.2.2.

11.2.3.

11.2.4.

11.2.5.

iz,

Lorsqu’il s’agit d’'un instrument 3 transporteur inclus (point 3.2.2.2), les essais
sont effectués sur Pinstrument complet,

Lorsqu'il s’agit d’un instrument A table de pesage {point 3.2.2.1), les essais sont
effectués sur linstrument non accouplé 4 son transporteur et réalisés & 1'aide d'un
dispositif simulateur de déplacement.

Les essais doivent mettre en évidence, & partir de la valeur des masses étalons
utilisées, le résultat de 1a totalisation, c’est-A-dire la masse totalisée et soit le nombre

de cycles, soit le nombre représentant la longueur de la bande ayant fictivement
défilé,

Deuxiéme phase

Le contrble au lieu d’emploi doit étre effectué comme suit:

Moyens de controle

Le contrdle sur place doit pouvoir étie réalisé de maniére sire et facile avec le

ou les produits & r. L’installation des instruments doit étre congue de maniére
4 pouvolr les vérifier sans perturber laus foncvionnement normal.

Un instrument de contrdle conforme au point 7.4.2 doit étre disponible & demeure
au voisinage du ou des instruments & vérifier et les moyens de stockage et de
transport doivent étre aménagés de maniére & éviter toute perte de produit.

Contréle du glissement du dispositif de prise de mouvement

Le glissement du dispositif de prise de mouvement doit faire I'objet J’une mesure
s'il y a lieu de supposer qu’un glissement pourrait se produire.

Vérification de la mise a zéro

Cette vérification est effectuée sur un nombre entier de tours de bande dans les
conditions fixées au point 7.4.4.2 et 7.4.4.5.

Stabilité du zéro

Lors des essais sur place, Ia stabilité du zéro doit satisfaire aux prescriptions du
point 7.4.4.4.

Pour les instruments munis d’un dispositif de contréle 3 vide avec masse addition-
nelle, Popération de contrdle doit étre effectuée au moins cing fois. Les variations
mesurées de la valeur de contrdle doivent étre inférieures 3 la valeur calculée en

application du point 7.4.4.4.

Essais matiéres

Les essais doivent porter dans les conditions normales d’emploi au moins sur
deux débits compris entre le débit maximal et le débit minimal. Ces essais doivent
étre effectués avec une quantité de produit au moins égale A In totalisation minimale.

Le contrdle de la masse du produit a lieu avant ou aprés son passage sur linstru-
ment. : :

CHAPITRE V
DISPOSITIONS D'ORDRE PRATIQUE RECOMMANDEES

DISPOSITIONS CONCERNANT LA CONSTRUCTION

Les instruments qui satisfont aux dispositions ci-dessous sont considérés comme
répondant aux points correspondants des chapitres précédents.
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12.1. Conditious paiiculitres d’installation

Les instruments doivent répondre aux conditions d’installation ci-aprés.

12.1.1. Chemin de roulement

Les rouleaux ou les trains de rouleaux cunstituant le chemin de roulement doivent
ttre disposés de telle sorte que les génératrices supérieures des rouleaux soient
paralléles pour chaque groupe de rouleaux. Les rouleaux situés au voisinage immé-
diat dés tambours d’extrémité peuvent éventuellement ne pas satisfaire 2 cette
prescription. L’inclinaisor de I'axe des rouleaux latéraux par rapport 1 P'axe des
rouleaux médians doit étre au plus égal & 20 degrés pour les instruments de la classe
1 et 2 30 degrés pour ceux de la classe 2.

L’inclinaison de la section droite longitudinale du plan des génératrices supérieures
des rouleaux ne doit pas &tre supéricure 2 10% en classe 1 et 20% en'classe 2, sous
réserve qu'il n’y ait pas de glissement de produit.

Sur les instruments de la classe 1, les rouleaux de pesage et les rouleaux porteurs
situés immédiatement avant et aprés la table de pesage doivent étre montés sur
roulement 4 billes ou sur tout dispositif équivalent; I’alignement de ces rouleaux,
pour une charge donnée voisine, par exemple, de la moitié de 1a charge maximale,
doit étre effectué avec une incertitude n'excédant pas 0,3 millimétre, Perreur
d’excentricité ne devant pas étre supéricure 3 0,2 millimétre.

12.1.2. Bande transporteuse

12.1.2.1. Jonctions

La bande doit étre’ constituée d’une seule partic ou de deux parties de mémes
caractéristiques. La ou les jonctions doivent étre réalisées en oblique sans que
I’angle aigu de la ligns de jonction et du bord latéral de la bande ne dépasse 45 degrés.

12.1.2.2. Longueurs

La longueur déroulée de la bande doit étre au plus égale A la plus petite des deux
valeurs suivantes:

— distance parcourure par un point de la bande pendant une minute et demie 2
la vitesse nominale la plus faible,

- 100 métres.

12.1.3. Action du produit

La table de pesage doit étre située 4 une distance du dispositit d’alimentation com-
prise entre deux et cinq fois la distance parcourue par un point de la bande en une
seconde 3 la vitessc maximale.

12.2. Dispositif transducteur de déplacement

La mesure de la longueur correspondant au déplacement de la bande ou la mesure
de 1a vitesse doit étre effectuée sur la partie intérieure de la bande.

Le dispositif transducteur de déplacement des instruments travaillant par intégra-
tion doit pouvoir étre équipé d’un dispositif permettunt de compter le nombre de
tours ou de fractions de tours du dispositif de prise de mouvement.

12.3, Dispositifs indicateurs du débit ou de la charge instantanée

Les parties de Péchelle des indicateurs de charge insta. rande et des indicateurs de
débit correspondant & des valeurs qui ne sont pas comprises entre le débit minimal
et le débit maximal doivent &tre différenciées du reste de P'échelle. -

Ces indicateurs peuvent étre remplacés ou complétés par un enregistreur, sous
réserve que celui-ci n’ait pas d'influence sur les résultats.
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$i Pindicateur de charge instantanée est également indicateur de débit, il doit
porter la. mention: « Débit valable pour une vitesse de bande de .... m/s ».
12.4. Dispositifs indicateurs et imprimeurs de totalisation

Les dispositifs indicateurs et imprimeurs de totalisation qui n'indiquent que les
valeurs positives de la bande doivent étre embrayés au plus tard lorsque le débit
est égal 3 5% du débit maximal.




